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Rozwiazanie najwyzszego poziomu

Najwyzsza predkos¢ w branzy

Innowacyjnie zaprojektowany, wysokowydajny procesor.
Osigga maksymalng szybkos¢ przetwarzania polecen

w czasie do 0,8 ns. Podnosi predkos¢ reakcji do poziomu
nanosekund.

Dodawanie
zmiennoprzecinkowe

35 ns

MOV Mnozenie

/75 ns 38ns

Najwyzsza szybkosc i efektywnosc¢ - Hard PLC

Wysokowydajna platforma sprzetowa do operacji logicz-
nych. Niskie zuzycie energii i wysoka stabilnos¢ systemu
bez wentylatorow i radiatora. Pozbawiony skomplikowane-
go i ciezkiego systemu operacyjnego sterownik PLC moze
dziata¢ od razu po wtaczeniu zasilania.

SOFTpLc |
1/0 Logic Operatign,  OS Y}

FATEK Hard PLC Soft PLC

Moc Moc

Komunikacja Komunikacia
1/0 Natychmiast 1/0 10~40 s

Najwyzsza wydajnos¢

Niezwykle wysoka precyzja sterowania ruchem

Niezalezne przetwarzanie zadan zwigzanych ze sterowa-
niem ruchem za pomocg dedykowanego procesora.
Doktadne wykonywanie skomplikowanych lub bardzo
licznych polecen sterowania ruchem w czasie rzeczywi-
stym bez wptywu na czas skanowania.

Ultraniskie opdznienie reakcji na przerwania

Osiaga szybkos¢ reakcji na przerwanie do 7,7 usS.

Przy przerwaniu czas reakcji nie zalezy od czasu skano-
wania, Co zapewnia precyzyjng i natychmiastowa
kontrole w kazdej sytuacji.
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Sygnat wejsciowy e
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Ogolne wyjscie 1/0

Czas skanowania
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Swiatowej klasy

centrum kontroli o duze] przepustowosci

Podwadjny interfejs komunikacyjny Ethernet

Interfejs Ethernet moze korzystac z protokotdow Modbus
TCP, MQTT oraz samodzielnie zdefiniowanego protokotu.
tatwa wymiana danych z urzadzeniami peryferyjnymi,
systemami i platformami. W przypadku systemdw Ether-
CAT mozliwa jest ptynna komunikacja z serwonapedami
EtherCAT innych marek. Zaawansowane sterowanie
ruchem mozna uzyskac¢ dzieki wbudowanym funkcjom,
bez koniecznosci stosowania modutu rozszerzen.

Ethernet

Modbus TCP
FATEK loT
MQTT

. I wiasny
EtherCAT. ™

Szybkie wyj. impulsowe i kontrola pozycjonowania

Whbudowana obstuga do 8 osi i szybkie wyjscie impulsowe
do 200 kHz, ktdre moze kontrolowac procesy pozycjono-
wania. Obstuga zaawansowanych funkgji, takich jak prze-
rwanie ze statym podawaniem i przerwanie ze statym

katem. Zastosowania takie jak szlifowanie, oklejanie krawe-

dzi, podawanie mogg by¢ tatwo realizowane.

Przerwanie Kat docelowy

Przerwanie Odlegtos¢ docelowa

Przerwanie statego podawania

Przerwanie statego kata

2-kanatowe porty komunikacyjne RS-485

Wbudowane 2-kanatowe porty komunikacyjne RS-485
obstugujace protokdt Modbus Client/Slave.

Centrum sterowania loT

Rozwigzanie FATEK loT nie wymaga statego adresu IP ani
bramy loT. Z tatwoécia radzi sobie w aplikacjach takich jak
zdalne monitorowanie, konserwacja projektéw i powia-
damianie alarmowe. Obstuguje réwniez protokdt MQTT
do potaczen z platforma chmurowa od dostawcy
zewnetrznego.

FATEK &

amazon

Zintegrowane we/wy o wysokiej gestosci

FATEK loT
MQTT

Wbudowane 16 zestawéw we/wy cyfrowych, z szybki-
mi licznikami do 200 kHz i wyjsciami impulsowymi.
Obstuga przerwan i przechwytywanie sygnatu wejscio-
wego dajg pewnosé, ze czas skanowania nie ma
wptywu na polecenia i przechwytywanie sygnatu, gdy
wymagana jest natychmiastowa kontrola.

Licznik Przechwytywanie Przerwanie

C— || =
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Czas skan,

Pozycjonowanie PWM Wyjscie bezposrednie

2-kanatowy interfejs wejscia analogowego

Wbudowany 2-kanatowy, 12-bitowy analogowy
interfejs wejsciowy.




Rozwiazanie najwyzszego poziomu

Potezna swoboda rozbudowy sterownika

Swoboda rozbudowy sterownika do 2048 DIO i 256 AlO.
Mozliwos$¢ dodania maksymalnie 64 modutdw rozszerzen
réznych typow. Technologia transmisji FHB umozliwia
natychmiastowe przesytanie danych bez opdznien,
podczas monitorowania duzych ilosci danych kontrolnych
zebranych z wielu modutdw.

16 modutéw

1

rozszerzanie za pomoca modutéw

Wszechstronne moduty rozszerzen

Moduty wejs¢/wyjs¢, komunikacyjne, analogowe, tempera-
turowe, wagowe, rozproszonych wejs¢/wyjs¢, moduty lof.
Oprdécz zastosowania w roznych maszynach i systemach
moga by¢ rowniez uzywane jako centrum sterowania

i integracji do obstugi tacznosci miedzy systemami.

DIO AlIO TEMP COM

Moche rozszerzenie

Wydajnosc¢ przekraczajaca wyobrazenia

Technika transmisji danych FATEK hyperbus

Predkos¢ komunikacji moze by¢ nawet 10 razy wieksza
niz w przypadku magistrali CAN. Ztgcze magistrali
zostato zaprojektowane z opatentowanym przegubem
ttumiacym drgania, dzieki czemu transmisja danych jest
nie tylko szybka, ale takze bardziej stabilna i niezawodna.

HYPERBUS . 10 X

Obliczenia rozproszone na modutach

Kazdy modut rozszerzeh ma niezalezny kontroler MCU,
ktory moze wykonywac ztozone zadania obliczeniowe
w czasie rzeczywistym. Analiza komunikacji, automa-
tyczne dostrajanie i rézne opcje przetwarzania konco-
wego mogg by¢ wykonywane bezposrednio w module.

il

PID Auto-tuning

Scaling
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Gniazdo rozszerzen kart Micro-SD

Zarejestrowane dane mogg by¢ bezposrednio przecho-
wywane na karcie Micro-SD, podobnie jak aktualizacje
projektu i systemu operacyjnego. Rowniez tworzenie
kopii zapasowych i przywracanie danych mozna wykony-
wac za posrednictwem karty Micro-SD. Pozwala to
uzytkownikowi na rejestrowanie danych, tadowanie
projektow i konserwacje systemu bez komputera.

aktualizacje
odzyskiwanie danych

4 rejestr danych
backup danych

Opatentowane ztacze ptywajace

Konstrukcja lokalnego ztacza magistrali z opatentowanymi
przegubami moze pochtania¢ wibracje powodowane przez
maszyne i srodowisko. Poprawia to trwatos¢ i zapobiega
utracie danych spowodowanej stabym kontaktem. Szczegdl-
nie nadaje sie do zastosowan w branzy maszynowej i
transportowe;.

Intuicja

Projektowanie
zorientowane
na cztowieka

Pamiec¢ programu bez baterii

Pamiec programu i danych wykorzystujgca pamiec
nieulotna. Nie wymaga baterii do podtrzymania
wewnetrznej pamieci danych. Nie musisz juz martwic sie
o utrate danych lub uszkodzenia spowodowane wyczer-
paniem baterii.

pamieé

TTT

nieulotna » > E‘

Wygodne okablowanie i szybki demontaz

Bezproblemowe, szybkie okablowa-
nie i demontaz bez uzycia narzedzi
dzieki zaciskom Push-in. Niezawod-
ne potaczenie stykow, zapobiegaja-
ce wszelkim zaktdceniom.

Przetacznik RUN/STOP

Fizyczny przetacznik moze zmieniac¢ stan sterownika
PLC bez uzycia komputera. Znacznie poprawia wygode
debugowania.

Interfejs typu C

Przesytanie/pobieranie projektéw i monitorowanie/edy-
cja online za pomoca zwyktego kabla USB typu C.




Rozwiazanie najwyzszego poziomu

Niezalezny procesor sterowania ruchem

Niezalezny procesor sterowania ruchem

Sterowanie ruchem dziata niezaleznie od programu
logicznego sterownika PLC. Nawet w przypadku wykony-
wania ztozonych, szybkich i precyzyjnych zadan, czas
skanowania programu lub inne zadania oparte na prze-
rwaniach nie beda miec na nie wptywu, co zapewnia
najlepsza doktadnos¢ i stabilnos¢ sterowania.

16-osiowe synchroniczne sterowanie ruchem

Jednoczesne sterowanie nawet 16 osiami serwonapedoéw,
bez potrzeby rozbudowy o dodatkowe moduty sterowania
ruchem. Mozliwos¢ precyzyjnego wieloosiowego synchro-
nicznego sterowania napedami. Kazda o$ moze by¢ uzywa-
na do zaawansowanego sterowania synchronizacja ruchu.

| 16 osi |

EtherCAT

Szybki import plikow ESI umozliwia taczenie z serwonapedami EtherCAT innych marek
i obstuge funkcji osi wirtualnych.

Precyzyjne sterowanie
ztozonymi ruchami

EtherCAT

Magistrala sieciowa EtherCAT moze by¢ bezproblemowo
faczona z serwonapedami Fatek SC3 lub serwonapedami
z EtherCat innych marek, zapewniajac niezawodna

i wysoce wydajng metode sterowania, przy jednocze-
snym zwiekszeniu predkosci transmisji.

Serwo

PLCM

e EthercAT

Zaawansowana funkcja interpolacji

Wbudowane funkcje interpolacji liniowej, kotowej

i helikalnej oraz mozliwosc kreslenia ciggtego tuku
punktowego miedzy dwoma punktami na trasie ruchu.
Dwie trajektorie ruchu mozna potaczy¢ ze sobg za
pomocga okregdw pomocniczych, ktdre wygtadzaja
przejécia i zmniejszajg wibracje mechaniczne.
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“ J

,,,,,

Y

WWW.FATEK.PL



Zaawansowane funkcje sterowania ruchem
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Sterowanie z synchronizacja ruchu

Synchroniczne sterowanie osiami moze byc realizowane
przez sterownik PLC, bez potrzeby stosowania struktur
mechanicznych, takich jak przektadnie, sprzegta i waty.
Zapewnia to elastycznos¢ w dostosowywaniu parametrow
synchronizacji w odpowiednim czasie, a takze obniza

liczbe czesci mechanicznych i koszty konserwacji.

Sprzegto gtéwne

Przektadnia réznicowa na wyjsciu

Sprzegto ograniczajagce moment obrotowy

u cmps

Cam — = Filtr wyjSciowy 03 wyjsciowa

Stabilne i ptynne sterowanie

Obstuga przyspieszania / zwalniania wedtug krzywej S

w réoznych trybach sterowania ruchem, przy zatozeniu
jednakowego przyspieszenia i tempa zwalniania w celu
utrzymania dotychczasowe] wydajnosci operacyjnej, moze
zmniejszy¢ drgania spowodowane szybkg zmiang predkosci
i sprawic, ze praca bedzie ptynniejsza.

Vl\

Czas

- -

e

_~ o

/ Punktz  FUnke3
Punkt 1

Elektroniczna krzywka

Obstuga funkgji elektronicznej krzywki na osi wyjsciowe]
sterowania synchronizacjg ruchu. Umozliwia wykonanie
ruchu opadajacego / obrotowego noza bez fizycznego
mechanizmu krzywkowego. tatwo spetnia ztozone
wymagania aplikacji maszynowych, takie jak pakowanie
i ciecie.

tatwe i intuicyjne sterowanie ruchem

Planuj zadania sterowania ruchem na podstawie
zaawansowanej wizualizacji Motion Flow. Ztozone
procesy i wymagania dotyczace sterowania ruchem
mozna tatwo wdrozy¢, dzieki intuicyjnemu procesowi
graficznemu Motion Flow.
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Rozwigzanie najwyzszego poziomu

Monitorowanie i sterowanie

urzadzeniami zdalnymi

iMonitor — zdalne monitorowanie danych

Z tatwoscig monitoruj i kontroluj dane rozproszonych
urzadzen zdalnie za pomocg telefondw komaorkowych

i komputeréw. Powiadomienia alarmowe moga informo-
wac administratora o wykryciu nieprawidtowych operacji.
Natychmiastowa lokalizacja urzadzenia dzieki GPS.

FATEK
MOTOR=ON TEMP.=26 | |

SWITCH=OFF HUM.=65 ﬁﬁ\\

Browser android = i0s

tacznosc z platformami chmurowymi przez MQTT

Whbudowany protokét komunikacyjny MQTT, ktory jest
powszechnie stosowany w standardzie loT, zapewnia
wygodny interfejs do konfiguracji ustawien i umozliwia
tatwe potaczenia z platformami chmurowymi, bez koniecz-
nosci programowania. Uzytkownik zyskuje mozliwosc
poszerzenia zasiegu i aspektéw aplikacji bez ograniczen.

w dowolnym momencie,
Z kazdego miejsca

iAccess — zdalna obstuga projektu

Nie ma potrzeby stosowania statych adresdw IP i skom-
plikowanych ustawien zapory sieciowej: o ile sterownik
PLC jest podtaczony do Internetu, mozna tatwo i szybko
przeprowadzi¢ zdalng konserwacje projektu i oprogramo-
wania, a takze uzyc funkcji UperLogic do monitorowania
online w czasie rzeczywistym i edycji projektu.

Rozwiazanie FATEK loT

tatwe monitorowanie, kontrola i konserwacja rozpro-
szonych urzadzen w dowolnym miejscu i czasie.
Intuicyjny, przyjazny dla uzytkownika interfejs do
obstugi i system zarzadzania trescig w sieci. Gotowe do
uzycia bez potrzeby dodatkowego rozwijania platformy
loT. Obstuga wielu platform umozliwia dziatanie na
réznych urzadzeniach.

Dashpq MAp Project
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Rozwigzanie najwyzszego poziomu

DEVICE VIEW

Informacje o urzadzeniu

zawsze pod reka

Automatyczne skanowanie kompozycji systemu

Po podtaczeniu do sterownika PLC funkcja automatycznie
przeskanuje sktad systemu. Nie ma juz potrzeby udawania
sie w teren lub otwierania szafy sterowniczej w celu
sprawdzenia konfiguracji. Nie jest tez konieczne reczne
wprowadzanie nazwy modutu.

Konfigurowanie parametrow modutow

Ustaw i skalibruj modut, klikajac ikone modutu w widoku
urzadzenia. Mozesz tez obstugiwac zaawansowane
ustawienia, takie jak alarm, gdérne i dolne limity. Szybka
konfiguracja bez koniecznoéci stosowania zworek
sprzetowych lub rejestrow i ustawien drabinkowych.

Wymiary modutow i inne informacje

Wyswietlanie informacji o danych i wymiarach poszczegdl-
nych modutéw oraz catej konfiguracji. Wygodny dostep do
informacji potrzebnych podczas planowania maszyn

i systemow.

Przeciagnij i upusc

Wystarczy znajomosc techniki ,przeciggnij i upusc”, aby
zaplanowac kompozycje systemu. Funkcja automatycznie
podpowiada, czy lokalizacja i liczba modutéw sg zgodne
ze specyfikacjami, a takze pomaga szybko zaplanowac
konfiguracje bez koniecznosci siegania po instrukgje.

(1R HTATEa

Monitorowanie online w czasie rzeczywistym

Klikniecie ikony modutu w widoku urzadzenia spowoduje
otwarcie strony monitorowania w czasie rzeczywistym,

a takze wyswietlenie danych rejestru i kodu stanu
modutu. Informacje o module mozna uzyskac bez
czytania instrukgji i zagladania do rejestru.

Automatyczne wyswietlanie poboru mocy

Pobdr mocy modutu jest wyswietlany w widoku urzg-
dzenia, a catkowite zapotrzebowanie na moc systemu
jest obliczane automatycznie w celu zagwarantowania
wystarczajgcego zasilania.

10
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Wszechstronne i zaawansowane funkcje

Edycja w wielu jezykach

Obstuga jezykow LD / ST/ FCM / STP / MFE. W tym
samym projekcie mozna korzystac z wielu réznych
jezykow. Mozna tez wybrad najbardziej odpowiedni jezyk
do rozwijania projektu pod katem réznych aplikacji.

FCM

Motion
Flow .

STP |

Ochrona wtasnosci intelektualnej

Ochrona danych i projektéw

a

Projekt, dane i ustawienia
moga by¢ chronione hastem

Tablica mapowania Modbus

Uzywana jako slave, moze automatycznie przekazywac
zewnetrzny adres Modbus do wewnetrznego rejestru.
Komunikacja miedzy urzadzeniem zewnetrznym a sterow-
nikiem PLC moze oby¢ sie bez programowania.

Weryfikacja pobran i projektow

HASEO

* ok ok ok Kk K

Uprawnienia do przesytania/pobierania projektéw
moga by¢ réwniez chronione hastem.

PLC TAG

Bezposrednio definiuj obiekt, funkcje i adres rejestru za
pomoca nazwy. Nie musisz sie juz martwi¢, ze nie
bedziesz w stanie zidentyfikowac¢ znaczenia adresu
rejestru dla poszczegdlnych elementow. tatwe zarzadza-
nie i importowanie/eksportowanie ustawien tagow przez
baze danych tagdw.

F000 [ Hotor Save PR . T—
[y j-| % ¢ MotorRecemt |
Bz Motor Database
po0L|| Temp a1 — ., S—
1} Temp Recent
..........
02| Motor De
5003 | Pump Do et
= 561 | pump PARM

Wiazanie projektow i PLC

:

PLCID
1596

ID
1596

-
-
-

ID
2546

-
-
-

:

Projekt moze zosta¢ uruchomiony tylko
wtedy, gdy ID projektu i ID PLC sa zgodne

Samodzielnie zdefiniowany protokot

Wygodna i intuicyjna tabela samodzielnie zdefiniowa-
nych ustawien protokotu utatwia podtaczenie urzadzen
i czujnikéw spoza gtéwnego nurtu.

11



Rozwiazanie najwyzszego poziomu

Widok drzewa i edycja w wielu oknach

Okno zarzadzania projektem o strukturze drzewa. Usta-
wienia projektu i parametrow moga by¢ w przejrzysty

i prosty sposob zarzadzane hierarchicznie i systematycz-
nie. Elastyczny interfejs z wieloma oknami utatwia prace
wielozadaniowa.

Poréwnanie projektow

Po przejéciu w tryb online automatycznie poréwnuje
spéjnose projektu miedzy komputerem a sterownikiem
PLC i wyswietla wyniki poréwnania odpowiednio sterow-
nika PLC, ruchu i modutéw. Na podstawie wynikow
porownania mozna wybrac konkretny element do przesta-
nia lub pobrania.

Urzadzenie

[

A:-..

Skanowanie urzadzen sieciowych

Projekt E _

tatwe skanowanie urzadzerh w sieci LAN jednym kliknie-
ciem. Eliminacja skomplikowanego procesu potwierdzania
informacji o IP urzadzenie po urzadzeniu.

Intuicyjna i wygodna obstuga

»
4
H

i

FEsFE88E258
HOCONSDOOONE

HECEESEEOOES
SOSEONEEEEES
SNEEEREEEEES

By leizle

Mapa pamieci

Wyraznie wskazuje wykorzystanie pamieci wewnetrznej
sterownika PLC. Klikajac uzywane zasoby, mozna przejsé
do powiazanego komponentu lub funkcji, co znacznie
poprawia wydajnos¢ planowania zasobéw i ich dostep-
nosc.

000 02 3|02 s s{ 0 [ca 09 10 11 2 3] sa s [ =
EENND RS EE
DERENEEEEEEES
sEEEa

Automatyczna kopia zapasowa projektu

Podczas rozwijania projektu istnieje mozliwosc tworzenia
kopii zapasowych w regularnych odstepach czasu. Jesli
uzytkownik zamknie oprogramowanie bez zapisania
projektu, projekt zostanie mimo to zapisany automatycz-
nie. Automatyczne tworzenie kopii zapasowych zapew-
nia, ze wyniki zostang zachowane w przypadku jakichkol-
wiek btedéw komputera podczas programowania.

- T
. =
'_

Woprowadzanie skrotow klawiszowych

Mozliwos¢ wprowadzania polecen za pomocg klawiszy
skrotu. Pomin zmudne klikanie w oknach, aby wprowa-
dzi¢ funkcje krok po kroku za pomoca myszy.

12
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Prosta metoda planowania ruchu

Motion Flow

Intuicyjne graficzne planowanie proceséw sterowania
ruchem bez potrzeby ztozonego programowania, za
pomocy intuicyjnego bloku ruchu. Pozwala to uzytkowni-
kowi w tatwy sposéb zrozumied proces sterowania.

LT S S ———

=

h Torque Cantrel
L

O e
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oft Syne Control
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Elektroniczna krzywka

Intuicyjna regulacja skoku i fazy krzywki przez przeciaga-
nie wykresu. Nawet 22 wbudowane profile krzywek do
szybkiego i tatwego tworzenia ksztattow krzywek. Konfi-
guracje krzywki mozna przeprowadzi¢ bez skomplikowa-
nych obliczer i ustawierh parametrow.

"f’lil

Tt

ih

Wyijscie stykowe

Faza krzywki i wyjscie PLC mogg byc¢ potgczone. Wyma-
gana wartos¢ wtaczenia lub wytgczenia wyjscia moze byc
wyzwalana w okreslonym interwale skoku krzywki.

Parametry synchronizacji

Klikniecie ikony mechanizmu synchronizacji osi umozliwia
dostosowanie szczegdtowych parametréw sprzegta,
przektadni itp. Pozwala to uzytkownikowi na szybka

i elastyczng zmiane interakcji miedzy osiami na wejsciu

i wyjsciu.

Symulacja trajektorii

Przeprowadz symulacje ustawien ruchu w tabeli punktéw
ruchu i narysuj wartosci oraz trajektorie. Wyswietlanie
jednoczesnie wielu wartosci, takich jak pozycja, predkosc
i przyspieszenie. Szybka weryfikacja poprawnosci para-
metréw bez uruchamiania maszyny.

Motion Network

Do podtaczenia sterownikow serwonapedow EtherCAT
innych marek wystarczy zaimportowac pliki ESI. Zapew-
nione jest tez wsparcie wirtualnego planowania osi.

13



Podstawowa charakterystyka

M E Zaawansowany ruch

Moduty rozszerzen:

Basic LD

0.8 ns

PLC + ruch EtherCAT Motion impuls

podwsjny procesor 16 osi 8 osi 2ole

Ethernet

catkowita
pamie¢ programu

E-Cam digets liagis Motion Sync EtherCAT 2 Al
16 osi néz obrotowy

3 MB

DIO '"ﬁ:lriﬁ’(g:i;’a interpolacja interpolacja RS 485 D
2048 i kotowa 3D kotowa liniowa
AlO SAPC - sterowanie ICF 5 5
) 3 - przerwanie ICA - przerwanie
256 pgggﬂ;ﬁ;\;ﬁn&i? statego podawania statego kata loT typ C
Ogodlne Sterowanie ruchem i pozycjonowanie =~ ———— Komunikacja Rozszerzenia
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PLC + rUCh EtherCAT Motion [

0.8 ns podwsjny procesor 16 osi 8 osi

SAPC - sterowanie

pozycjonowaniem
pojedynczej osi

Ogdlne Sterowanie ruchem i pozycjonowanie

EtherCAT SAPC impuls.
16 osi 4 osie*

kotowa liniowa

wpinane ) ) ) ) )
Ogodlne Sterowanie ruchem i pozycjonowanie

Motion Sync | EtherCAT | 2 Al

I
I
I
I
I
I
I
I
| E-Cam ciecie w locie
! Sese néz obrotowy
I
I
I
bio i interpolacja interpolacja
2048 : kotowa liniowa
I
I
I
AIO : SAOZCC.-OS;:\:::‘?;: ICF - przerwanie ICA - przerwanie
256 | ppo\j/eilynczej o] statego podawania statego kata
I
Ogdlne Sterowanie ruchem i pozycjonowanie

EtherCAT SAPC impuls Eth
16 osi 8 osi HUCTNEE
interpolacja interpolacja
liniowa S 485

ICF - przerwanie ICA - przerwanie
statego podawania statego kata

interpolacja interpolacja

SAPC - sterowanie ICF - H ICA - q
AT przerwanie przerwanie
4 P statego podawania statego kata
pojedynczej osi

Ethernet 32 DIO

SD

S 485
loT & MQTT

Komunikacja

typ C

Rozszerzenia

32 DIO

lub’

EtherCAT
S

typ C

loT & MQTT

Komunikacja Rozszerzenia

0 Ethernet

loT & MQTT

lub
RS 485

Komunikacja Rozszerzenia

*1: Modele MQ posiadaja wbudowana 4-osiowa impulsowa kontrole potozenia i moga by¢ rozszerzone do 8 osi za pomoca modutu rozszerzajacego typu plug-in.
*2: W modelach MQ i MA port Eth/EC moze przetacza¢ sie miedzy Ethernetem a EtherCATem.

Zasilanie MPA024-24
- wejscie: 100~240VAC (50/60Hz)
- wyjscie: 24VDC 1A
(zew. + wew.)
- moc: 24W

MPAO048-24

- wejscie: 100~240VAC (50/60Hz)
- wyjscie: 24VDC 2A

(zew. + wew.)
- moc: 48W




Moduty rozszerzen

Wejscia cyfrowe Wyjscia cyfrowe

()

2

o

¢

>

U l

M16X M16Y T/J/R

- 16 wejs¢ cyfrowych - 16 wyjs¢ cyfrowych

- wejscie: 24VDC - T: SINK (NPN), J: SOURCE (PNP),
- wciskane listwy zaciskowe R: przekaznik

- wciskane listwy zaciskowe

We/Wy Cyfrowe

M1616XY T/)

- 16 wejs¢ cyfrowych, 16 wyjsc cyfrowych
- wejscie: 24VDC

- T: SINK (NPN), J: SOURCE (PNP)

- konektor 40-pinowy

g Wejscia analogowe wysokiej rozdzielczosci
&
o MO4AD MO4ADR
: [
< - 4 wejscia analogowe - 4 wejscia analogowe
- rozdzielczos¢: 1/16383 - rozdzielczo$¢: 1/160000
- doktadnosc: +/- 0,1% - doktadnosc: +/- 0,1%
- wciskane listwy zaciskowe - wciskane listwy zaciskowe

Wyjscia analogowe Wyjscia analogowe wysokiej rozdzielczosci
MO4DA MO4DAR
- 4 wyjscia analogowe - 4 wyjscia analogowe
- rozdzielczos¢: 1/16383 - rozdzielczos¢: 1/54000
- doktadnosé: +/- 0,2% - doktadnosé: +/- 0,05%
- wciskane listwy zaciskowe - wciskane listwy zaciskowe

We/Wy analogowe

M0202AH

- 2 wejécia analogowe - 2 wyjscia analogowe

- rozdzielczo$¢: 1/16383 - rozdzielczo$¢: 1/16383
- doktadnosc: +/-0,1% / +/- 0,2% - doktadnosé: +/- 0,2%

- wciskane listwy zaciskowe
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Temperaturowe

Wagowe

cyjne

Komunika

10 Bus

Wejscia temperaturowe

Wejscia temp. wysokiej precyzji

MO04TC

- 4 wejscia

-termopara: K, J,E, T,R,B, N, S
- rozdzielczosé: 0,1°C

- doktadnosé: +/- 0,5%

- wciskane listwy zaciskowe

MO4TCR

- 4 wejscia

- termopara: K, J,E, T,R,B, N, S
- rozdzielczos¢: 0,1°C

- doktadnosc: +/- 0,2%

- wciskane listwy zaciskowe

Wejscia wagowe

Moduty rozszerzen - prawostronne, szybkie*

%

MO2LC

- 2 wejscia
- rozdzielczos$¢: 24 bity
- doktadnosé: +/- 0,5%

- wciskane listwy zaciskowe

MHCM25

- 1 port RS485 + 1 port RS232

- RS485 - max. pr. 230400 bps,
weciskane listwy zaciskowe

- RS232 - max. pr. 115200 bps,
9-pin D-Sub

- wejscie: 100~240VAC (50/60Hz)

MRPWE-AC
l - moc: 24W

- wyjscie: 24VDC 1A (zew. + wew.)

- max. modutéw rozszerzen na jednostke: 16

MO4RTD

- 4 wejscia

- RTD: Pt100/JPt100 (-200~800°C), Pt1000/JPT1000 (-200~600°C),
Pt100/1000 (a=0.00385), JPt100/1000 (a=0.003916)
- rozdzielczos$¢: 0,1°C, doktadnosc: +/- 0,1%

- 2 wejscia

- 2 wejscia

- wciskane listwy zaciskowe

Wejscia temperaturowe mieszane

M0202TH

- termopara: K, J,E, T,R, B, N, S
- rozdzielczos¢: 0,1°C
- doktadnos¢: +/- 0,5%

- wciskane listwy zaciskowe

- RTD: Pt100/JPt100 (-200~800°C), Pt1000/JPT1000 (-200~600°C),
Pt100/1000 (a=0.00385), JPt100/1000 (a=0.003916)

- rozdzielczo$¢: 0,1°C, doktadnodé: +/- 0,1%

Wejscia wagowe wysokiej precyzji

MO2LCR

- 2 wejscia
- rozdzielczos$¢: 24 bity
- doktadnosc: +/- 0,01%

- wciskane listwy zaciskowe

* Jednostki gtéwne obstuguja do 6 szybkich modutéw, ktére musza by¢ zainstalowane w pierwszych 6 pozycjach rozszerzen po prawej stronie jednostki

glownej (umieszczone pomiedzy jednostka giéwna a pozostatymi modutami). Jednostka gtéwna MQ nie obstuguje szybkich modutéw.

MHCM22

- 2 porty RS232

115200 bps
9-pin D-Sub

Moduty poczatku / konca linii

- max. predko$c:

MHCM55

- 2 porty RS485
- max. predkosc:
230400 bps

wciskane listwy zaciskowe

MRGH / MRGT

- rozszerzenie na rzad: 16 modutéow

- max rozszerzenie do 6 rzedéw (6 sekcji)
- facznie 64 modutdéw rozszerzenia

- odlegtosc rozszerzenia: pojedyncza

sekcja 2 metry, catkowita dtugos$¢ 12 metrow
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Moduty rozszerzen

MB-4X MB-4YT/)

- 4 wyjscia cyfrowe
- T: SINK (NPN), J: SOURCE (PNP)

- wciskane listwy zaciskowe

- 4 wejscia cyfrowe
- wejscie: 24 VDC

- wciskane listwy zaciskowe

q;) Wejscia cyfrowe Wyijscia cyfrowe
o
P
L~ =
>
(O]

Wejscia cyfrowe wysokich predkosci Wyijscia cyfrowe wysokich predkosci

MB-2HSC MB-2PSOT/)
- 4 wejscia cyfrowe - 4 wyjscia cyfrowe
- wejscie: 24 VDC

- HSC: szybki licznik 200 KHz

- HSPO: szybkie wyjscie impulsowe 200 KHz
- T: SINK (NPN), J: SOURCE (PNP)

- wciskane listwy zaciskowe

g Wejscia analogowe Wyjscia analogowe
o
oo
TOU MB-2ADL MB-2DAL
< I —
< DOSTEPNY WKROTCE DOSTEPNY WKROTCE
g RS-232 RS-485
>
C MB-CB2 MB-CB5
= I -
g - 1 port RS232 - 1 port RS485
o - max. pr. 115200 bps - max. pr. 230400 bps
x - 9-pin D-Sub - wciskane listwy zaciskowe
et RTC
(a4
MB-RTC

- doktadne odmierzanie czasu niezaleznie od tego, czy sterownik PLC jest wtaczony, czy wytgczony

- zapewnia siedem typdw danych czasu: tydzien, rok, miesiac, dzien, godzina, minuta, sekunda

- bateria CR2450 bez mozliwosci tadowania

- zywotno$¢ baterii: 10 lat (w zaleznosci od otoczenia i temperatury pracy)

* Wpinane moduty rozszerzen sg obstugiwane tylko przez jednostki gtéwne MQ, a ich maksymalna liczba dla kazdej jednostki gtéwnej to 2.
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Specyfikacja

Specyfikacja ogédlna

Specyfikacja

Pobdr mocy

ME -1616 | MS -1616
DC 24V +20%,0,2 A

MA- 1616 | MQ-1616
DC 24V + 20%, 0,15 A

Uziemienie

klasa D

Temperatura pracy

od 0 do +55°C

Temperatura przechowywania

od -25 do +70°C

Wilgotnos¢ otoczenia

od 5 do 95% (bez kondensacji)

Srodowisko pracy

wolne od nadmiernego pytu przewodzacego i gazéw korozyjnych

Wysokos¢ n.p.m.

<2000 m

Odpornos¢ na wibracje

potamplituda od 5 do 8,4 Hz: 3,5 mm
state przyspieszenie od 8,4 do 150 Hz: 19,6 m/s2 (2G)
w 3 kierunkach X, Y, Z: 10-krotnie (zgodnie z IEC61131-2)

Odpornos¢ na wstrzasy

10G, trzy razy dla kazdego kierunku 3 osi

Odpornos¢ na zaktdcenia

1500 Vp-p, szerokosc impulsu 1S

Wytrzymatos¢ napiecia

1500 VAC, 1 minuta

Odpornos¢ na zanieczyszczenia || stopien
Certyfikaty CE, UL
* UL w trakcie certyfikacji
Specyfikacja wejs¢
Specyfikacja ‘ Wejscia cyfrowe Specyfikacja ‘ Wejscia analogowe
Liczba wejs¢ 16 punktow (8 punktow / 1 punkt wspdlny) Liczba wejs¢ 2
Typ wejsé wejscie jednostronne 24 VDC Charakterysty- Napiecie zakres: od O do 10 V; wartos¢: od O do 4096; rozdzielczosé: 2,44 mV.
ka i rozdziel-
Max. czestotliwos¢ wejsciowa 200 KHz czo$¢ Prad zakres: od O do 20 mA; wartos¢: od O do 4096; rozdzielczos¢: 4,88 uA
Napigcie sygnatu wejsciowego 24 VDC + 10% Doktadnosc Napiecie + 1% (25°C + 5°C)
Prad ON >4 mA konwersji Prad +1% (25°C + 5°C)
Prog
Prad OFF <2mA Szybkos¢ konwersji jedna na kazde skanowanie

Max. prad wejsciowy

6 mA (@ 24 VDC)

Znacznik wejscia

diody LED ($wiecaca przy ON, wytaczona przy OFF)

Metoda izolacji

optyczna, 500 VAC, 1 minuta

Okablowanie SINK / SOURCE

poprzez zmiane wewnetrznego wspolnego zacisku
S/S i zewnetrznego wspolnego okablowania

Czas filtrowania zaktécen

DHF (0 ~ 15 ms) + AHF (0,47 ps)

Potaczenie zewnetrzne

2x18 pin wciskane bloki zaciskowe

Rezystancja wejsciowa

napiecie: 76 KQ; prad: 165Q

Max. sprzetowy
sygnat wejsciowy

napiecie: od O do 15 V; prad: od O do 30 mA

Potaczenie zewnetrzne

2x3 pin wciskane bloki zaciskowe

Specyfikacja wyjs¢ cyfrowych

Specyfikacja ‘

Liczba wyjs¢

serie ME / MS / MA / MQ
16

Typ wyjsc¢

wyjscie jednostronne tranzystorowe

Max. czestotliwos¢ wyjsciowa

200 KHz

Napigcie od 5 do 30 VDC
Max. prad obciazenia rezystancyjnego 01A
Max. spadek napiecia (przy max obciazeniu) 0,6V

Prad uptywu <0,1mA/30VDC
ON -> OFF 2 us
Max. czas opdznienia na wyjsciu
OFF -> ON 2 us

Znacznik wyjscia

diody LED ($wiecaca przy ON, wytaczona przy OFF)

Metoda izolacji

optyczna, 500 VAC, 1 minuta

Okablowanie SINK / SOURCE

w zaleznosci od modelu (bez mozliwosci podmiany)

Potaczenie zewnetrzne

2x18 pin wciskane bloki zaciskowe
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Specyfikacja

Specyfikacja ME3C6 ME2C5 ME2C4 ME2C3 3Cé MS2C5 yieZ}
Jezyk programowania LD / ST/ FB/ STP/ MotionFlow
SailetCunlanEst Instrukcje LD 0,0008 s / LD (0,8 ns / LD)
Tustiai] Instrukcje MOV 0,0075 us / LD (7,5 ns / MOV)
DIO 2048 2048 1024 1024 2048 2048 1024 512 512 512
Max. 1/0
AlO 256 256 128 128 256 256 128 128 128 128
Lokalne 1/0O + szybkie 64 jednostki (przy uzyciu modutéw rozszerzajacych)
Szybkie 6 jednostek
M (teeom Gieelv e (musza by¢ zainstalowane pomiedzy jednostka gtowna a modutem lokalnym 1/0)
Zaawansowane .
Whpinane -
PLC 80 KB 80 KB 80 KB 80 KB 80 KB 80 KB 80 KB 80 KB 80 KB 80 KB
Pamig¢ programu
Motion 3 MB 1,5MB 1,1 MB 742 KB 3 MB 1,5MB 1,1 MB 742 KB 556 KB 370 KB
Projekt i aktualizacje wspiera aktualizacje projektow przez karte pamieci
Karta pamieci
micro SD Dane, backup, .
odzyskiwanie
Whbudowane cyfrowe we / wy 16 wejsc; 16 wyjsc
Whbudowane we analogowe 2 kanaty 12-bitowe
Interfejs 1 port 10/100 Base-T
2 Ethernet
& Modbus / zdef. przez uz. Master / Slave
vl
4
S EtherCAT 1 port
£
o
ﬁ RS-485 2 porty; wspiera Master / Slave; predkos¢ komunikacji: 4,8 K ~ 921,6 Kbps
o
f:g Porty szeregowe max. 14 (2 wbudowane + 12 poprzez rozszerzenia)
f=4
uUsB 1 port USB typu C (USB 2.0)
Rozszerzenie loT ! MQTT; FATEK iMonitor / iAccess
Catkowita liczba osi 24 22 18 13 24 22 18 13 12 7
Liczba osi 8 8 8 8 8 8 8 8 8 4
Czest. wyjéciowa 200 KHz
Tryb wy. impuls. 3 tryby (U/D; P/R, A/B)
Impuls SAPC* .
Interpolacja liniowa .
Interpolacja kotowa . _
5 ICF / ICA? .
€
8 Liczba osi (A+B+C) 16 14 10 5 16 14 10 5 4 3
f=4
2 Rzecz. / Wirt. (A) 16 12 8 4 16 12 8 4 3 2
>
Dodatkowe wirt. (B) 0 2 2 1 0 2 2 1 1 1
Dodatk. SAPC'* (C) .
port Eth. / EC
EtherCAT Interpolacja liniowa .
Interpolacja kotowa O
ICF / ICA? .
Interpolacja kotowa 3D / B
helikalna
E-cam 16 ‘ 12 8 ‘ 4 3 ‘ 3 ‘ 2 ‘ 2 - -
Licznik wysokich predkosci™ (200 KHz) 8 kanatow 4 kanaty
Timer wysokich predkosci 0,1 ms 1 (16-bit); 4 (32-bit)
RTC sekunda, minuta, godzina, dzien, miesiac, rok, tydzien
Przechowywanie danych program i dane: pamie¢ nieulotna (bateria nie jest wymagana); kalendarz: bateria
Oznaczenia wyjs¢: T — tranzystorowe SINK (NPN), J — tranzystorowe SOURCE (PNP)
*1: SAPC (sterowanie pozycjonowaniem pojedynczej osi). Porty Eth/EC w modelach MA/MQ mozna przetaczy¢, aby obstugiwaty Ethernet/EtherCAT.
*2: ICF (przerwanie statego podawania), ICA (przerwanie statego kata).
*3: W modelach ME/MS potowa dostepnych kanatow jest zarezerwowana dla sterowania ruchem.
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Specyfikacja

Specyfikacja

Jezyk programowania

LD /ST/FB/STP

Szybkos¢ wykonywania sirled LD

0,0008 ps / LD (0,8 ns / LD)

instrukeji Instrukcje MOV 00075 s / LD (7.5 ns / MOV)

DIO 2048 1024 512 512
Max. /0

AIO 256 128 128 128

Lokalne 1/0O + szybkie

64 jednostki (przy uzyciu modutéw rozszerzajacych)

6 jednostek (musza by¢ zainstalowane pomiedzy jednostka

Szybkie ) -
Max. liczba modutéw gtéwna a modutem lokalnym 1/0)
Zaawansowane . =
Whpinane 2 zestawy
PLC 80 KB 80 KB 80 KB 80 KB
Pamig¢ programu
Motion =

Projekt i aktualizacje

wspiera aktualizacje projektow przez karte pamieci

Karta pamieci
micro SD Dane, backup,
odzyskiwanie

Whbudowane cyfrowe we / wy

16 wejs¢; 16 wyjs¢

Whbudowane we analogowe

Interfejs

1 port 10/100 Base-T

Ethernet
Modbus / zdef. przez uz.

Master / Slave

EtherCAT

1 port (port Eth. / EC dzielony z Ethernet) =

RS-485

2 porty; wspiera Master / Slave; predkos¢ komunikacji: 4,8 K ~ 921,6 Kbps

Porty szeregowe

Interfejs komunikacyjny

max. 14 (2 wbudowane + 12 poprzez rozszerzenia) max. 4 (2 wbudowane + 2 poprzez rozszerzenia)

uUsB

1 port USB typu C (USB 2.0)

Rozszerzenie loT

MQTT; FATEK iMonitor / iAccess

Catkowita liczba osi

24 12 20 4

Liczba osi

8 4 4 4

Czest. wyjéciowa

200 KHz

Tryb wy. impuls.

3 tryby (U/D; P/R, A/B)

Impuls SAPCt

Interpolacja liniowa

Interpolacja kotowa

ICF / ICA?

Liczba osi (A+B+C)

16 8 16 ‘

Rzecz. / Wirt. (A)

Motion Control

Dodatkowe wirt. (B)

Dodatk. SAPC'* (C)
port Eth. / EC

16 8 16

EtherCAT Interpolacja liniowa

Interpolacja kotowa

ICF / ICA?

Interpolacja kotowa 3D /
helikalna

E-cam

Licznik wysokich predkosci™ (200 KHz)

4 kanaty 4 kanaty®

Timer wysokich predkosci 0,1 ms

1 (16-bit); 4 (32-bit)

RTC

sekunda, minuta, godzina, dzien, miesiac, rok, tydzien

Przechowywanie danych

program i dane: pamiec nieulotna (bateria nie jest wymagana); kalendarz: bateria

*4: Wsparcie dla funkcji MQTT i iMonitor jest wbudowane w jednostki gtowne. iAccess bedzie obstugiwany poprzez zaawansowane rozszerzenia (planowane wsparcie w 2025 r.). Ustugi iMonitor i iAccess musza

zostac aktywowane za pomoca klucza licencyjnego.

*5: Obstuguje tylko dedykowana karte pamieci SD MFMO6 (planowane wsparcie w 2025 r.)

*6: Moga zostac rozszerzone do 8 kanatow.
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Specyfikacja

Specyfikacj MPA024-24 MPA048-24 Specyfikacja MRPWE-AC
Napigcie wejsciowe 100~240 VAC Napigcie wejéciowe 100~240 VAC
Czestotliwosé 50/60 KHz Czestotliwos¢ 50/60 KHz
Max. prad wejsciowy max 1A Max. prad wejsciowy max 1A
padiezilchowy 22 A/ 115 VAC (44 A / 230 VAC) padiczilchowy 22 A/ 115 VAC (44 A / 230 VAC)
(zimny rozruch) (zimny rozruch)
Znamionowy prad wyj. 1A 2A Znamionowy prad wyj. 2A
(zew. + wew.) (zew. + wew.)
Znamionowa moc wyj. 24 W 48 W Znamionowa moc wyj. 48W
(zew. + wew.) (zew. + wew.)
Zewn. napiecie wyj. 24VDC Zewn. napiecie wyj. 24 VDC
Zakres napiecia wyj. 24VDC + 1% Zakres napigcia wyj. 24VDC + 1%
Tetnienie i szum na wyj. <1% Tetnienie i szum na wyj. <1%
Czas podtrzymania >15ms/ 115 VAC, > 60 ms / 220 VAC Czas podtrzymania >15ms/ 115 VAC, > 60 ms / 220 VAC
Zabezpieczenie 101%~133% zabezpieczenie przed przeciazeniem, automa- Zabezpieczenie 101%~133% zabezpieczenie przed przeciazeniem,
nadpradowe tyczne przywracanie po usunieciu przecigzenia nadpradowe automatyczne przywracanie po usunieciu przeciazenia
el 34~36 VDC / zatrzaskowe zabezpieczenie przeciwprzepie- Zabezpieczenie 34~36 VDC / zatrzaskowe zabezpieczenie przeciwprzepigciowe,
p. N ciowe, ponowne wiaczenie zasilania w celu przywrdcenia nadnapieciowe ponowne wiaczenie zasilania w celu przywrécenia sprawnosci
nadnapigciowe o ——
Efektywnos¢ konwers;ji 86% / 110 VAC, 87% / 220 VAC
Efektywnos¢ konwersji 86% / 110 VAC, 87% / 220 VAC
Wytrzymatosé napieciowa 3000 VAC (pierwotne-wtérne), 1500 VAC (pierwotne-PE),
Wytrzymatosé napieciowa 3000 VAC (pierwotne-wtorne), 1500 VAC (pierwotne-PE), WAl pie 500 VAC (wtérne-PE)
] [P 500 VAC (wtérne-PE)
Rezystancja izolacji > 100MQ / 500 VDC
Rezystancja izolacji > 100MQ / 500 VDC
Bezpiecznik 2A
Bezpiecznik 2A
Temp. otoczenia od 0 do +55°C
Temp. otoczenia od 0 do +55°C
Wilgotnos¢ otoczenia od 20 do 90% (bez kondensacji)
Wilgotnos¢ otoczenia od 20 do 90% (bez kondensacji)
Jeden modut repeatera mozna rozszerzy¢ do 16 standardowych mo-
dutéw, z maksymalnie 3 modutami dodanymi na jednostce gtownej,
Rozszerzenia uzyskujac do 64 modutdw rozszerzen (facznie z oryginalnymi 16
modutami rozszerzen, obstugiwanymi bezposrednio przez jednostke
gtowna).
Moze by¢ zainstalowany tylko pomiedzy standardowymi modutami -
. nie moze by¢ zainstalowany pomiedzy jednostka gtowna a szybkimi
Instalacja e . P : : T
modutami. Nie moze by¢ zainstalowany w drugim rzedzie, musi by¢
potaczony z gtéwna sekcja (bazowa).

Wejscia cyfrowe Wyjscia cyfrowe Wejscia & wyjscia cyfrowe

Specyfikacja M16X Specyfikacja M16YT M16YJ Specyfikacja M1616XYT/)

Liczba wejs¢ 16 Liczba wyjs¢ 16 Liczba wejsé 16
TwEE wejscie jednostronne T tranzyst. tranzyst. okablowanie przekaznika Typ wejsc¢ wejscie jednostronne 24 VDC
24VDC SINK (NPN) SOURCE (PNP) wyj. jednostr.
Max. czest. wej. $r. predkosc 1 kHz
Max. czest. wej. sr. predkosc 1 kHz Max. czest. wyj. sr. predkosc 1 kHz ON / OFF
Napiecie sygnatu wej- 24VDC + 10%
Napiecie sygnatu o Napiecie pracy 5~30VDC < 250 VAC, 30 VDC Sciowego - °
WD 24 VDC + 10% o
2 A/ pojed.; S Prad ON >4 mA
Prad Prad ON >4 mA Max. Rezyst. 054 8 A ogolny = Prad progowy
prad Prad OFF <15mA
Progowy | prad OFF <15mA obciaz. — a5 80 VA (AC) /
nduke. b 24 VA (DC) Max. prad wejsciowy 7.6 mA
Max. prad wejsciowy 7,6 mA
Max. spadek napigcia Rezystancja wejsciowa 5,6 kQ
Rezystancja wejsciowa 5,6 kQ / rezystancja przewo- 22V 0,06 V (pierwszy raz)
dzenia Common method 16 punktow
Metoda izolacji optyczna, 500 VAC, / 4 punkty wspoélne (S/S)
1 minuta Min. obciazenie = 2mA/DC
Liczba wyjsé 16
poprzez zmiang Prad uptywu <0,1mA/30VDC
Okablowanie SINK / wewnetrznego wspol- Typ wyjsé tranzyst. NPN (T) / PNP (J)
SOURCE nego zacisku S/S i Max ON-> <10ps 10 ms
zewnetrznego wspol- czas- OFF Max. czest. wyj. $r. predkos¢ 1 kHz
nego okablowania e
- OFF -> Napiecie 5~30VDC
Czas filtrowania DHF (0~70 ms) MR ON <40us 10ms
zaktocen +AHF (0,47 ps) Max. spadek napiecia / 20V
Metoda izolacji optyczna, 500 VAC, 1 minuta -2 rezystancja przewodzenia ”
Potaczenie zewnetrzne 18—pmowy_wcwskanv ;
blok zaciskowy komponenty bez pola- = Prad uptywu <0,1mA/30VDC
Okablowanie wybdr wg modelu, ryzadji, konfigurowalne
SINK / SOURCE nie moze by¢ zmieniony jako wyjscie SINK lub ON -> <10ps
SOURCE Max. czas OFF
opdzn. na
Potaczenie zewnetrzne 18-pinowy wciskany blok zaciskowy wyj. OFF ->
ON <40 usS
16 punktow
(e e / 4 punkty wspdine (COM)
Potaczenie zewnetrzne 40-pinowe ztacze nagtowkowe
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Specyfikacja

Wyjscia analogowe

Specyfikacja MO4ADR Specyfikacja A ‘ MO4DAR
Liczba wejs¢ 4 Liczba wyjs¢ 4
= Zakres wej. Wartos¢ Rozdz. Zakres wej. Wartosé Rozdz. Zakres wyj. Wartosé Rozdz. Zakres wyj. Wartos¢ Rozdz.
> R
?, -10 ~+10V -8192 ~ 8191 1.2mVv -10 ~+10V -80000 ~ 80000 0,125 mV 2 -10 ~ +10V -8192 ~ 8191 12 mv -10 ~ +10V -27000 ~ 27000 0,37 mv
2 3
S .\
e ';% 5~45V -8192 ~ 8191 0,6 mV 5~45V -80000 ~ 80000 0,0625 mV ‘§ ‘§ 5~ +5V -8192 ~ 8191 0,6 mV 5~ +5V -27000 ~ 27000 0,185 mV
< & h =
© a S =3
T > 0~10V 0~16383 0,6 mvV 0~10V 0 ~ 80000 0,125 mV 2 'g 2 0~10V 0~16383 0,6 mV 0~10V 0 ~ 27000 0,37 mV
2 H
:E 0~5V 0~ 16383 0,3 mv 0~5V 0 ~ 80000 0,0625 mV £ f,o’a 0~5V 0~ 16383 0,3 mv 0~5V 0 ~ 27000 0,185 mV
N
S S
L 1~5V 0~ 16383 0,24 mv 1~5V 0 ~ 80000 0,05 mv z s 1~5V 0~ 16383 0.2 mv 1~5V 0 ~ 27000 0,148 mv
T
R e
g Zakres wej. Wartos¢ Rozdz. Zakres wej. Wartosé¢ Rozdz. E Zakres wyj. Wartos$é Rozdz. Zakres wyj. Wartosé Rozdz.
g [ o
.E -20 mA 8192 ~ 8191 24 UA -20 mA 80000 ~ 80000 0.25 UA g ;‘\_‘F 0~20mA 0~16383 1.22 uA 0~20mA 0~ 27000 0,74 pA
> o ~+20 mA ’ ~+20 mA ’
£ a 4 ~ 20 mA 0~ 16383 0,97 pA 4 ~ 20 mA 0 ~ 27000 0,592 pA
g 0~ 20 mA 0~ 16383 1,2 uA 0~ 20 mA 0 ~ 80000 025 uA
S B = Napie- +0.2% (25°C + 5°C) +0.05% (25°C = 5°C)
4~ 20 mA 0~16383 0,97 uA 4 ~ 20 mA 0 ~ 80000 0.2 uA 2 g cie +0.5% (0°C ~ 55°C) +0.3% (0°C ~ 55°C)
<
& 2
. <5 % (259 o % (25° o
S +0.1% (25°C + 5°C) +0.1% (25°C + 5°C) 82 | prad Lo %fccigag i%%if(gfﬁ 25505))
ge | 8° +0.2% (0°C ~ 55°C) +0.2% (0°C ~ 55°C) T o
°
& 3 ix
N E Predkos¢
se - +0.2% (25°C £ 5°C) £0.1% (25°C + 5°C) konwersji 1 ms/ch 0.5 ms/ch
& +0.4% (0°C ~ 55°C) +0.2% (0°C ~ 55°C)
Rezystancja min. napiecie: 1 kQ
wysoka: 300 us/ch wysoka: 1,5 us/ch obciazenia max. prad: 500 Q
Predkosé srednia: 500 us/ch $rednia: 4 us/ch
koﬁwers'i niska: 1 ms/ch niska: 15 ms/ch -10,2 ~ +102 V
d filtrowanie 50 Hz: 80 ms/ch filtrowanie 50 Hz: 80 ms/ch Napie- 51~+51V
filtrowanie 60 Hz: 68 ms/ch filtrowanie 60 Hz: 68 ms/ch Max. Pl -02~102V
A cie
wej. -01~51V
Rezystancja L . . sprze- 09~51V
wel. napiecie: 1 MQ; prad: 250 Q towe
Prad 0~202mA
MR O napiecie: -15 V ~ +15 V; prad: -30 mA ~ +30 mA 4= 202 WA
sprzetowe
pomiedzy zaciskami wyjs¢ analogowych i procesorem: izolacja
pomiedzy zaciskami wejs¢ analogowych i procesorem: izolacja Metoda izolacji (transformator (moc) i tacznik optyczny (sygnat))
Metoda izolacji (transformator (moc) i facznik optyczny (sygnat)) brak izolacji pomiedzy kazdym kanatem
brak izolacji pomiedzy kazdym kanatem
RirEmh ;ﬁ:czt?;:ee 18-pinowy wciskany blok zaciskowy
& 18-pinowy wciskany blok zaciskowy ¢
zewnetrzne

Wejscia & wyjscia analogowe

Wejscia temperaturowe

Specyfikacja MO0202AH Specyfikacja ‘ M04TC ‘ MO4TCR MO4RTD
Liczba we/wy 2 wejscia 2 wyjscia Liczba wejs¢ 4TC 47C 4 RTD 2 RTD 27C
= Zakres wej. Wartos¢ Rozdz. Zakres wyj. Wartos¢ Rozdz. Pt100/JPt100: (-200 ~ 800°C) Termopara
S Cauinik Termopara Pt1000/JPT1000: (-200 ~ 600°C) K LETR
§ -10 ~+10V -8192 ~ 8191 1.2mv -10~+10V -8192 ~ 8191 1.2mv d KJETRBN,S Pt100/1000 (a=0.00385) 'B‘ N S !
E’ JPt100/1000 (a=0.003916) Y
2 'g 5~+5V -8192 ~ 8191 0,6 mV 5~+5V -8192 ~ 8191 0,6 mV
& £ 08¢ 0.1°C
5 2 0~10V 0~16383 0,6 mV 0~10V 0~16383 0,6 mV
2 +0.5% +0.2% +0.5%
‘§ 0~5V 0~ 16383 0,3 mV 0~5V 0~ 16383 0,3 mV Doktadnos¢ (25°C + 5°C) (25°C + 5°C) +0.1% (25°C + 5°C) (25°C + 5°C)
B konwersji +1% +0,4% +0,5% (0°C ~ 55°C) +1%
2 1~5V 0~16383 02 mvV 1~5V 0~16383 02 mV (0°C ~ 55°C) (0°C ~ 55°C) (0°C ~ 55°C)
°
I
g Zakres wej. Wartos¢ Rozdz. Zakres wyj. Wartosé Rozdz. szybkie: szybkie: szybkie:
S Okres 200 ms/ch 100 ms/ch 200 ms/ch
. . o . 100 ms/ch o
§ -20 mA 8192 - 8191 24 uA probkowania ogdlne: ogdlne: ogdlne:
E '@ ~+20 mA ’ 0~20mA 0~ 16383 1,22 pA 400 ms/ch 200 ms/ch 400 ms/ch
£ a
§ 0~ 20 mA 0~ 16383 1,2 pA Okres kontroli PID regulowany interwat obliczeniowy: od 0,1 do 30 sekund (TS) plus dodatkowy cykl skanowania
=
© 4~20mA 0-16383 | 097pa | 4720mA O=lesssy | @7 Tryb pracy kontrola PID; kontrola ON/OFF
g | e £0.1% (25°C £ 5°C) £02% (25°C & 5°C) UAD BT ksl AL
2e s° +0.2% (0°C ~ 55°C) +0.5% (0°C ~ 55°C) e . . .
s¢ ) . pomiedzy zaciskami wejsc/wws; analqgowych i procesorem: izolacja
£ I3 Metoda izolacji (transformator (moc) i tacznik optyczny (sygnat))
8 k) B +0.2% (25°C + 5°C) +0.2% (25°C + 5°C) brak izolacji pomiedzy kazdym kanatem
a +0.4% (0°C ~ 55°C) +0.5% (0°C ~ 55°C)
wysoka: 300 us/ch
Predkosc $rednia: 500 us/ch
konwersji niska: 1 ms/ch 1 ms/ch
filtrowanie 50 Hz: 80 ms/ch
filtrowanie 60 Hz: 68 ms/ch

Metoda izolacji

pomiedzy zaciskami wejs¢/wyjs¢ analogowych i procesorem: izolacja
(transformator (moc) i tacznik optyczny (sygnat))
brak izolacji pomiedzy kazdym kanatem

Potaczenie
zewnetrzne

18-pinowy wciskany blok zaciskowy
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Specyfikacja

Moduty wagowe Moduty komunikacyjne
Specyfikacja MO02LC MO2LCR Specyfikacja MHCM25 MHCM22 MHCM55
Liczba wejsc 2 Sta”d.ardji 1 port RS485 + 1 port RS232 2 porty RS232 2 porty RS485
Wykorzystany przetwornik A/C 24 bity
Interfejs Rt 222 pin et ey (et . 2x2 pin wciskany blok
Doktadnoé¢ konwersji +0.5% (25°C + 5°C) +0.01% (25°C + 5°C) ofaczenia zaciskowy R$232: D-Sub 9-pin Jaciskow
g 1% (0°C ~ 55°C) +04% (0°C ~ 55°C) [ RS232: D-Sub 9-pin v
Okres probkowania e 2 el (et ey k) ogélne: 10 ms/ch Max. liczba R5485: 32 slave RS232: 1 slave RS485: 32 slave
ogolne: 10 ms/ch potaczen RS232: 1 slave
Poziom wrazliwosci + 1 mV/V; £ 2 mV/V; £ 3mV/V; £ 4 mVi/V Prequss RS485: max. 230400 RS232: max. 115200 RS485: max. 230400
t RS232: max. 115200
Zerowy dryf 02uv/°C
Odlegtos¢ RS485: 1200 m . .
Dryf przyrostowy + 10 ppm / °C transmisji RS232:15m RS232:15m R5485:1200 m
- A 5VDC + 5% Metoda
e wH et prad wyjsciowy: 60 mA max. 6 przewodéw izolacji el ()
pomiedzy zaciskami wejs¢ analogowych i procesorem: izolacja
Metoda izolacji (transformator (moc) i facznik optyczny (sygnat))
brak izolacji pomiedzy kazdym kanatem
Potaczenie zewnetrzne 18-pinowy wciskany blok zaciskowy

Wejscia cyfrowe (moduty wpinane)

Wyjscia cyfrowe (moduty wpinane)

Specyfikacja MB-4X

MB-2HSC Specyfikacja MB-4YT/J) MB-2PSOT/J
Liczba wejs¢ 4 Liczba wyjs¢ 4
HSC = . HSPO - .
Kanat - 2 Kanat - 2
Typ wejscia wejscie jednostronne 24 VDC Typ wyjs¢ T: tranzystorowe SINK (NPN); J: tranzystorowe SOURCE (PNP)
Max. czest. wej. 0,47 ms szybkie 200 KHz Max. czest. wyj. - szybkie 200 KHz
Nap. sygnatu wej. 24VDC + 10% Napiecie pracy 5~30VDC
Prad ON >4 mA Rezyst. 01A
Prad progowy Max. prad obciaz.
Prad OFF <15mA <2mA Indukc. 0,1A
Max. prad wejéciowy 7,6 mA 6 mA (DC24V) Max. spadek napiecia / rezyst. przewodzenia 22V 0,6V
Rezystancja wejsciowa 5,6 kQ 3,3kQ Min. obciazenie -
Metoda izolacji optyczna, 500 VAC, 1 minuta Prad uptywu <0,1mA/30VDC
Okablowanie SINK / SOURCE poprzez‘zm\ane wewnetrznego wspdlnego zac_l— Max, czas opdén, ON -> OFF 15 ps <2us
sku S/S i zewnetrznego wspolnego okablowania na wyj
i OFF -> ON 30 s <2ps
Czas filtrowania zaktécen DHF (0~70 ms) DHF (0-15 ms)
+ AHF (0,47 us) + AHF (0,47 ps) Metoda izolacji optyczna, 500 VAC, 1 minuta
Potaczenie zewnetrzne 5-pinowy wciskany blok zaciskowy Potaczenie zewnetrzne 5-pinowy wciskany blok zaciskowy

Komunikacyjne (moduty wpinane)

Specyfikacja
Standard komunikacji 1 port RS232 1 port RS485
Interfejs potaczenia D-Sub 9-pin 5-pinowy weciskany blok zaciskowy
Max. liczba potaczen 1 slave 32 slave
Predkos¢ transmisji max. 115200 max. 230400
Odlegtos¢ transmisji 15m 1200 m

Moduty poczatku / korca linii

Specyfikacja

MRGH (modut 10 Bus poczatku linii)

MRGT (modut 10 Bus korca linii)

Liczba rozszerzen Wykorzystujac 1 MRGH i 1 MRGT mozna rozbudowac do 16 modutow rozszerzen, maksymalnie do é rzedow (6 sekgji), co daje tacznie 64 moduty rozszerzen.

Max. odlegtos¢ rozszerzen Pojedyncza sekcja o dtugosci 2 metrow, catkowita dtugos¢ 12 metrow.

Mozna je zainstalowac tylko po prawej stronie modutu zasilania, nie w sekcji gtéwnej. Musza by¢
umieszczone w sekgji rozszerzen (od drugiego rzedu w gore). Z przodu znajduije sie tylko jeden port,
wiec nie mozna ich bezposrednio potaczy¢ szeregowo z MRGH nastepnego rzedu. Aby podtaczyc¢ je do
nastepnego rzedu, wymagany jest dodatkowy modut MRGT.

Miejsce instalacji Mozna go umiesci¢ w RACK (cata sekcja) tylko na koncu rzedu, po lewej stronie zaslepki. Do kazdej

dodatkowej sekgji rozszerzenia (nastepny rzad) nalezy doda¢ modut MRGT.

Lewa strona musi by¢ podtaczona do modutu zasilania lub zasilana napieciem 24 V z zewnetrznego

Rozszerzenia zasilajace P o P > p i . -
o Zrodta zasilania, aby zapewnic zasilanie dla modutéw rozszerzen w tej sekcji.

Nie obejmuije rozszerzenia zasilania. Modutu zasilania nie mozna podtaczy¢ do lewej strony w celu
rozszerzenia zasilania wewnetrznego.

Uwagi Wymaga uzycia dedykowanego kabla MFB20M-120 i zawiera jeden modut zaciskéw MRE.

Wymaga uzycia dedykowanego kabla MFB20M-120.
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Poréownanie serii FBsi M

Maksymalna 8 tj. 4 osie
liczba wej$¢ 2 (1 03) 8 (4 osie) 8 (4 osie) (16 wejsc tj. 8 osi mozliwe 8 (4 osie) 6 (8 osi) 6 (8 osi)
szybkich poprzez rozszerzenia)
Maksymalna 8 . 4 osie
liczba wyj$é 2(109) 8 (4 osie) 8 (4 osie) (16 wejsc tj. 8 osi mozliwe 16 (8 osi) 6 (8 osi) 16 (8 osi)
szybkich poprzez rozszerzenia)
Maksymalna 1 4 4 24 (krok/kierunek) 24 24 24
° . . (mozliwe poprzez (jednostka MA114, (8 krok/kierunek, (8 krok/kierunek,
liczba osi (krok/kierunek) (krok/kierunek) (krok/kierunek) rozszerzenia) krok/ Kierunek) 16 EtherCat) 16 EtherCat)
Maksymalna
Zestotig o 100 200 920 200 200 200 200
szybkich wejs¢
iwyjsc [kHz]
Maksymalna
liczba 512 512 512 512 2048 2048 2048
wejsé/wyjsé
cyfrowych
Maksymalna
icbaIm 64 64 64 128 256 256 256
wejsc/wyjsc
numerycznych
8 (przy rozszerzeniu
HSPWM 4 4 4 przez ptytki HSPO) 8 8 8
Whbudowane 1 1 1 4 4 5 5
porty (port 0) (port 0) (port 0) (USB C, Ethernet (USB C, Ethernet (USB C, Ethernet, (USB C, Ethernet,
komunikacyjne P P P! lub EtherCat, 2 x RS485) lub EtherCat, 2 x RS485) EtherCat, 2 x RS485) EtherCat, 2 x R5485)
Maksymalna
liczba portéw 3 5 5 6 18 19 19
komunikacyj- (4 porty szeregowe) (14 portow szeregowych) (14 portow szeregowych) (14 portéw szeregowych)
nych
. N N Fatek, Modbus RTU/ASCII, Fatek, Modbus RTU/ASCII, Fatek, Modbus RTU/ASCII, Fatek, Modbus RTU/ASCII,
Protf:ko'ly' Iretich MG RIS 3 iz, Mol USRI/ ASC] 5 iz, (Mige s & Modbus TCP Master/Slave, Modbus TCP Master/Slave, Modbus TCP Master/Slave, Modbus TCP Master/Slave,
komunikacyjne Modbus TCP Master/Slave: Modbus TCP Master/Slave Modbus TCP Master/Slave
EtherCat EtherCat EtherCat EtherCat

Zegar czasu

(mozna dokupi¢ jako

rzeczywistego . . . . . .
RTC rozszerzenie)
pf:gr::;:u podtrzymywana bateryjnie podtrzymywana bateryjnie podtrzymywana bateryjnie pamiec flash bez baterii pamiec flash bez baterii pamiec flash bez baterii pamiec flash bez baterii
Pojemnos¢ 80 kB (program gtowny), 80 kB (program gtowny),
pamieci 40kB 40k8 40kB 80kB 80kB 3 MB (motion control) 3 MB (motion control)
Interpolacja liniowa liniowa liniowa liniowa liniowa liniowa, kotowa liniowa, kotowa, helikalna
Czas
wykonania
najprostszej 0,33 us 0,33 us 0,33 ps 0,0008 ps 0,0008 us 0,0008 us 0,0008 ps
operacji
logicznej
Jezyki LAD, ST, STEP. LAD, ST, STEP, LAD, ST, STEP, LAD, ST, STEP.
programowania VA S IWA) St LA) St Motion flow Motion flow Motion flow Motion flow

Tagi

loT

Fatek iMonitor, Fatek
iAccess, MQTT

Fatek iMonitor, Fatek
iAccess, MQTT

Fatek iMonitor, Fatek
iAccess, MQTT

Fatek iMonitor, Fatek
iAccess, MQTT

* po dokupieniu modutu komunikacyjnego
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Wymiary

Jednostki gtéwne

ME / MS
MA

MQ

90

ol

90

96,6

90

96,7

90

96,7

90

96,7

90

13,5

13,5

wymiary w [mm]

M
=
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® [
D i
‘ J J
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™

=
|0
= ®

®

I = =
‘ J J
90
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Moduty rozszerzen cyfrowych

M16X (T/J/R) / M16Y (T/J/R)

M|

96,7
90

JE E ..E.E.VV.E.E.”.E.}..V =
UEEEEEEEEEL
) |

Moduty analogowe / temperaturowe / wagowe

MO4AD (R) / MO4DA (R) / M0202AH (R)
) / MO4RTD / M0202TH (R)
)

MO04TC (R
MO2LC (R

ceeacseans

fhihihihdhihihihih

96,7

15

4 ‘E.I

96,7

b hd b hi bl h

eeceeaassa

M1616XY (T/J)

15

96,7

-

21
26,7

wymiary w [mm]

MHCM22

Moduty komunikacyjne

 _ _mnf—Rmm mf—hmm

Moduty komunikacyjne

MHCM25

96,7
90

MHCM55

96,7
90

[T

[El |5

21
26,7
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Wymiary

Cyfrowe moduty wpinane Wpinany modut RTC

wymiary w [mm]

MB-4X MB-RTC
MB-2HSC @;
MB-4Y T/J = ; ; =
MB-2PSO T/J F =
ol lEleo ol I g
s o
o N o0
0 S o0 ol T i %
= b Td b

Komunikacyjne moduty wpinane

MB-CB2 MB-CB5
S S IE Y
S H
o lltlloo IP i
= (e}
1'00 T gi]
(o] o] 0 ol [|*||lo®
“ [e]0] ~ o
3 N o0 ]
by (o] 0]
[o]us]

Moduty zasilajace

MPA024/48'24 wymiary w [mm]

=] - 0

93,25
90
90

33,7 90
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Rozszerzenia I/O Bus

MRGH

MRPWE-AC

15

96,6
90

90

MRGT

=
\ i ’]
© : 5
[=2==]
sl o \[ﬂ S
4]
D=
1] = R
L] J ] ]
90 26,6

35,2

15

90

D=
B
——1
46,2
54,8

Moduty peryferyjne i akcesoria

MFT40T

47,9

76

MFW40I-50

15 REF

3§

56,15+0,5

243 gum—

44,3+0,5 500 + 20

1605

44,3 +0,5

MFW40N-150

‘ 56,15+0,5

2,54+0,1

2,54+0,1

MFB20M-120
o o
)
© © |
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Lista modutow

Pamie¢ programu EtherCAT
Whbud. Catk. Kontrola
Kategoria . . komunikacja liczba pozycji -
Ethernet™ osi impuls

Kontrola ruchu EtherCAT: SAPC
Kontrola pozycjonowania
impulsowego:

- SAPC

- interpolacja liniowa

- interpolacja kotowa™

- ICF /ICA?

Whbudowane I/O: 16 we / 16 wy
Porty komunikacyjne:

- Ethernet lub EtherCAT

- 2 porty RS485

- USB typu C

) g:if‘;;fb."gf_zsegf” FHB MQ2M6-1616 512 128 80 KB E Master / Slave 4 g4 200si Losie™ (Slfpg‘vj E E
- przefacznik Run/Stop

Wsparcie dla lokalnych I/O oraz
wpinanych modutdw rozszerzen

MQ2M3-1616 512 128 80 KB - Master / Slave 43 4 osie™ 4 osie 4 osie™ - - -

Kompaktowe
jednostki gtéwne

Kontrola ruchu EtherCAT: SAPC
Kontrola pozycjonowania
impulsowego:

- SAPC 8 osi
~interpolacja liniowa / kotowa MA1N3-1616 1024 128 80 KB - Master / Slave 4 4 osie 12 osi 4 osie (SAPC)? - -
- ICF /ICA?

Whbudowane I/O: 16 we / 16 wy
Porty komunikacyjne:

- Ethernet lub EtherCAT

- 2 porty RS485

- USB typu C

- magistrala rozszerzen FHB

- gni icro-SD6 .
. gfz'aef:fzkagz:gtop MA114-1616 2048 256 80KB - Master / Slave 4 8osi | 24ose 8 osi (Sfpocs)‘v] - -
Wsparcie dla lokalnych 1/O,
zaawansowanych oraz szybkich
modutéw rozszerzen

Zaawansowane
jednostki gtéwne

MS1C1-1616 512 128 80 KB 370 KB Master / Slave 4% 4 osie 7 osi 4 osie %N\frtl - -
Sterowanie ruchem EtherCAT:
- SAPC

- interpolacja liniowa / kotowa
- E-CAM® . ) ) ) 3+1
_ICF/ICA? MS1C2-1616 512 128 80 KB 556 KB Master / Slave 83 8 osi 12 osi 8 osi wirt = =
Kontrola pozycjonowania

impulsowego:
- SAPC

- interpolacja liniowa / kotowa™ 4+1
- ICF / ICA? MS2C3-1616 512 128 80 KB 742 KB Master / Slave 8% 8 osi 13 osi 8 osi wirt - 2 osie
Wbudowane 1/0: |
-16we /16 wy

- 12-bit 2-kanatowe we analogowe
Porty komunikacyjne:

- EtherCAT MS2C4-1616 1024 128 80 KB 1,1 MB Master / Slave 83 8 osi 18 osi 8 osi 8 * 2 = 2 osie
- Ethernet i,
- 2 porty RS485

- USB typu C

- magistrala rozszerzen FHB
- gniazdo Micro-SD MS2C5-1616 2048 256 80 KB 15 MB Master / Slave 83 8 osi 22 osie 8 osi 1242 - 3 osie
- przetacznik Run/Stop wirt.
Wsparcie dla lokalnych 1/0O,
zaawansowanych oraz szybkich
modutéw rozszerzen

Ruch ogoélny

MS3C6-1616 2048 256 80 KB 3MB Master / Slave 82 8 osi 24 osie 8 osi (real. lub = 3 osie
wirt)

Sterowanie ruchem EtherCAT: .. . . 4+1 .

~SAPC ME2C3-1616 1024 128 80 KB 742 KB Master / Slave 8% 8 osi 13 osi 8 osi wirt . 4 osie

- ICF / ICA?

- interpolacja liniowa / kotowa /
kotowa 3D / helikalna

- E-CAM

Kontrola pozycjonowania

impulsowego:

- SAPC ME2C4-1616 1024 128 80 KB 11 MB Master / Slave 83 8 osi 18 osi 8 osi E+2 . 8 osi

- interpolacja liniowa / kotowa wirt.

- ICF / ICA?

Whbudowane I/0:

-16we / 16wy

- 12-bit 2-kanatowe we analogowe

Porty komunikacyjne:

- EtherCAT . ) . 12+2 .

- Ethernet ME2C5-1616 2048 256 80 KB 1,5MB Master / Slave 8% 8 osi 22 osie 8 osi wirt . 12 osi

- 2 porty RS485 ’

- USB typu C

- magistrala rozszerzen FHB

- gniazdo Micro-SD*®

- przefacznik Run/Stop

Wsparcie dla lokalnych 1/O,

zaawansowanych oraz szybkich ME3C6-1616 2048 256 80 KB 3MB Master / Slave g 8 osi 24 osie 8 osi 16 . 16 osi
modutdw rozszerzen

Ruch zaawansowany

Oznaczenia wyjs¢: T — tranzystorowe SINK (NPN), J — tranzystorowe SOURCE (PNP)

*1: SAPC (sterowanie pozycjonowaniem pojedynczej osi).

*2:ICF (przerwanie statego podawania), ICA (przerwanie statego kata)

*3: Jednostki MQ mozna rozszerzy¢ do 8 osi/8 kanatow za pomoca wpinanych modutéw rozszerzen. W modelach ME/MS potowa dostepnych kanatow jest zarezerwowana dla sterowania ruchem.

*4: Wsparcie dla funkcji MQTT i iMonitor jest wbudowane w jednostki gtéwne. iAccess bedzie obstugiwany poprzez zaawansowane rozszerzenia (planowane wsparcie w 2025 r.). Ustugi iMonitor i iAccess musza
zostac aktywowane za pomoca klucza licencyjnego.

*5: Obstugiwane tylko w okreslonych modelach - MQ2M3-1616 i MS1C1-1616 nie obstuguja interpolacji kotowej, MS1C1-1616 i MS1C2-1616 nie obstuguja E-CAM.

*6: Obstuga kart SD jest planowana do wprowadzenia w 2025 roku.
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Kategoria Specyfikacja

M16X 16 wejsc¢ cyfrowych 24 VDC; wciskane bloki zaciskowe
M16YT 16 wyjsc tranzystorowych SINK (NPN); weiskane bloki zaciskowe
M16YJ 16 wyjsc¢ tranzystorowych SOURCE (PNP); wciskane bloki zaciskowe
Moduty we / wy cyfrowych
M16YR 16 wyjsc przekaznikowych; wciskane bloki zaciskowe
M1616XYT 16 wejsc cyfrowych 24 VDC; 16 wyjsc tranzystorowych SINK (NPN); 40-pinowe ztacze nagtowkowe
M1616XYJ 16 wejs¢ cyfrowych 24 VDC; 16 wyjs¢ tranzystorowych SOURCE (PNP); 40-pinowe ztacze nagtéwkowe
MO4ADR 4 kanaty; wejscie napieciowe i pradowe; rozdzielczosc¢: 1/160000
MO4AD 4 kanaty; wejscie napieciowe i pradowe; rozdzielczos¢: 1/16383
Moduty we / wy analogowych MO4DAR 4 kanaty; wyjscie napieciowe i pradowe; rozdzielczos¢: 1/54000
MO4DA 4 kanaty; wyjscie napieciowe i pradowe; rozdzielczos¢: 1/16383
MO0202AH 2 kanaty wejscia napieciowego i pradowego + 2 kanaty wyjscia napieciowego i pradowego; rozdzielczos¢: 1/16383
MO4TCR 4 kanaty; wejscie temperaturowe termopary (K, J, T, E, R, B, N, S, mV); rozdzielczos¢: + 0,2% (25°C + 5°C)
MO04TC 4 kanaty; wejscie temperaturowe termopary (K, J, T, E, R, B, N, S, mV); rozdzielczos¢: + 0,5% (25°C + 5°C)
Moduty wejs¢ temperaturowych
MO4RTD 4 kanaty RTD (Pt100/Pt1000, JPt100/JPt1000); rozdzielczos¢: + 0,1% (25°C + 5°C)
MO0202TH 2 kanaty RTD + 2 kanaty termopary; rozdzielczos¢: 0,5% (25°C + 5°C)
MO2LCR 2-kanatowy modut wejs¢ czujnika wagowego; zastosowany przetwornik analogowo-cyfrowy: 24 bity; rozdzielczos¢: + 0,01% (25°C + 5°C)
Moduty wagowe
Mo2LC 2-kanatowy modut wejs¢ czujnika wagowego; zastosowany przetwornik analogowo-cyfrowy: 24 bity; rozdzielczos¢: + 0,5% (25°C + 5°C)
MHCM25 1 port RS232 + 1 port RS485 do szybkiej komunikacji szeregowej
Szybkie® MHCM22 2 porty RS232 do szybkiej komunikacji szeregowej !
moduty komunikacyjne
MHCM55 2 porty RS485 do szybkiej komunikadji szeregowej
Repeater MRPWE-AC rozszerzenie o 16 standardowych modutéw na jednostke, z maksymalnie 3 modutami dotaczonymi do jednostki gtéwnej, co pozwala uzyska¢ do 64
P modutow rozszerzen; wejscie: 100~240VAC (50/60Hz); wyjscie: 24VDC 2A (wewnetrzne i zewnetrzne); 48W
Rozszerzenia 10 Bus - poczatek linii MRGH Modut poczatku linii musi by¢ uzywany z MRGT (modutem korica ‘\v\nu). Kazdy rzad mozna r0252§rzvc do 16 modutoéw rozszerzen, maksymalnie do 6 rzedéw
10 BUS (6 sekcji), max. 64 moduty rozszerzen.
10 Bus - koniec linii MRGT Modut konca linii musi by¢ uzywany z MRGH (modu'em' poczatku vhml). Kazdy rzad mozna rozszerzy¢ do 16 modutéw rozszerzen, maksymalnie do 6
rzedow (6 sekdji), max. 64 moduty rozszerzen.

MPA024-24 wejscie: 100 ~ 240 VAC (50 / 60Hz); wyjscie: 24 VDC 1A (wewnetrzne i zewnetrzne); 24W
Moduty zasilajace
MPAQ48-24 wejscie: 100 ~ 240 VAC (50 / 60Hz); wyjscie: 24 VDC 2A (wewnetrzne i zewnetrzne); 48W
MB-4X wejscia cyfrowe 24 VDC; wciskane bloki zaciskowe
MB-2HSC wejscia cyfrowe 24 VDC; 2 kanaty 200 KHz HSC; wciskane bloki zaciskowe
Wopinane MB-4YT 4 wyjscia tranzystorowe SINK (NPN); wciskane bloki zaciskowe
moduty
we / wy cyfrowych MB-4YJ 4 wyjscia tranzystorowe SOURCE (PNP); wciskane bloki zaciskowe
MB-2PSOT wyjscia tranzystorowe SINK (NPN); 2 kanaty 200 KHz HSPO; wciskane bloki zaciskowe
MB-2PSO)J wyjscia tranzystorowe SOURCE (PNP); 2 kanaty 200 KHz HSPO; wciskane bloki zaciskowe
Wopinane MB-2ADL dostepny wkrotce
moduty
we / wy analogowych MB-2DAL dostepny wkrétce
MB-CB2 1 port RS232
Whpinane moduty komunikacyjne
MB-CB5 1 port RS485
Wopinany modut RTC MB-RTC ptytka rozszerzajaca RTC
MCOEN zdalne zfacze 1/O (Modbus / TCP)
MFMO06 dedykowana karta Micro-SD klasy przemystowej; obszar zapisu danych: 6GB™
MFT40T 40-pinowy modut interfejsu; metoda potaczenia: PID (do celéw testowania inZzynieryjnego, nie jest konieczne)
Peryferia i akcesoria MFW40I-50 modut wysokiej gestosci, ztacze 40-pinowe, ekranowany kabel 28AWG 1/O o dtugosci 50 cm, zwykle uzywany z MFT40T
MFW40N-150 modut wysokiej gestosci, ztacze 40-pinowe (przewod dyskretny na jednym koncu), kat prosty; ekranowany kabel 1/0 28 AWG 150 cm
MFW40NS-300 modut wysokiej gestosci, zfacze 40-pinowe (przewod dyskretny na jednym koricu), pionowe; dfugos¢ kabla 1/0 22 AWG 300 cm
MFB20M-120 potaczenie pomiedzy modutami MRGT a MRGH,; konektor MDR 20-pinowy; dtugos¢ kabla 120 cm

*1: Jednostki gtéwne ME/MS/MA obstuguja szybkie moduty rozszerzen. Jednostki gtowne MQ i moduty 1/0 ich nie obstuguja. Pojedyncza jednostka moze obstugiwac do 6 szybkich modutéw rozszerzen, ktore
musza by¢ zainstalowane w pierwszych é gniazdach rozszerzen po prawej stronie (pomiedzy jednostka gfowna a lokalnym rozszerzeniem 1/O).

*2: Serie PLC M obstuguja tylko dedykowana karte pamieci MFMO6.

*3: Jednostki gtowne MQ obstuguja wpinane moduty rozszerzen. Jednostki gtowne serii ME/MS/MA ich nie obstuguja.
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